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) �ت �ج �ئ « )ال�ن د�ت د اله�ج ا�ج »مرسش �ت �ن ط�ت اإ �ن
ر�ة م�ن 5 �ي ��ة ص�ن م د�ن ر� — �ث �ب �ة �ن ، وك�ي�ن �ن ر�ة �ن ، وكم �يس�ة ع، وكم �يكل�ن ط�ب ا �ن �ةر�ي ومادن سث ا �ن �ي و�ي�ةكلم: مادن و�ة �يمسث ل� اأول رو�ب م�ة المواد اإ ا�أ م�ن �ة

. وحدا�ة
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لاص�ت ال�ن

لًا �ن (: 22 مسث ار�ي ع ال�ة�ب �ي ال�ةص�ن �ةوح )CC-BY-SA، �يسمح �ب د�ة« عل� �ةصم�يم Berkeley Humanoid Lite الم�ن د اله�ب �ي »مر�ث �ن �ب �ن

طار�ي�ة ، �ب ، حا�و�ب ا�ن صن ا�ب ، �ة وع�ة ر�ي�ة مط�ب �ل�ب �ةروس دا�أ .�7،6ب
Digikeyو Amazon راء م�ن روا�بط �ث و�ة الاأ�ا��ي 4,350.59 دولارًا �ب �ة للرو�ب م�ة المواد الر�م�ي ا�أ د �ةص�بح�6ة ا�ة المر�ث ا�ن ؛ مع اإصن

�ياط 20%الوحد�ة 5,540 دولارًا، و .6,647 دولارًا ≈ 24,930 ر�يال مع ا��ت
�ياط 15%: �ن�و 37,059 دولارًا، اأ�ي  ار 10% واح�ة �ي ار و�ةطع عن �ب �ة ص�ة احن �ي�ن وعدّ�ة وم�ن ��ة ر�ة م�ن 5 وحدا�ة مع طا�ب �ي ��ة ص�ن ≈ 7,412د�ن

د مصدرًا ل�.دولارًا )27,800 ر�يال( للو�د�ت �ب ا لم �ن �ن ا�ة لاأ�ن صم كم�ي �ةر�ن حن �ن . لا �ن
ا�ير 2027(. �ن م�لم الم�اكا�ة )�ي راء مر�بوط �ب راء لاإل�ياس، والسث رار والسث ًا م�ن وصول ال�ةطع. ال�ة �ب ر�ي �ة �يع عمل �ة : 10 اأ�ا�ب حج مودن اأول �ن

ر�ة �ن�و 90 ؛ ال�ن ا�ن طار�أ �ي�ة ر اإ ا رن �ن �ن دول الر�م�ي )4,350.59 $( واأصن ال�ب مّع )4,300 $( �ب ا الر�ةم الم�ب دل�ن �ب �ة�د�ي�ث ع�ن المرحل�ة 1: ا��ة
. دولارًا للوحد�ة

) د�ت د اله�ج �ت �ج — مرسش �ئ م�ت المواد الكامل�ت )ال�ن ا�ئ 1. �ت

س� �ن دول �ن �ي ال�ب راء لكل �ةط��ة �ن ، مع روا�بط �ث دول Berkeley الر�م�ي �ي حب �ة كما �ن 6الاأ��ار اأمر�يك�ي
�� �ن��ن م�ن م�يع« = �نص�ن اع�ة + �ة�ب . »ط�ب

. �ة اهرن راء« = �ةط��ة حب ؛ »�ث وع�ة اء مط�ب رن را�ة واأحب �ة �ةطع مسث

د �ن �تال�ج مال�ي $سعر الو�د�ت $الكم�ي راء / المصدرالاإ�ج م سش اع�ت ائ ط�ج

�ن المس�ةو� �ن �ن ر )Mini PC( لل�ة�كم م�ن �ي راء1129.00129.00حا�و�ب ص�ن �ث

LiPo 6S طار�ي�ة راء�170.2070.20ب �ث

USB-CAN راء416.9967.96م�وّل �ث

USB ع راء217.9935.98مورنّ �ث

IMU BNO085 راء112.7612.76حساس �ث

) �يوم 250/200/150/100 مم )11 �ةط��ة لم�ن اطع اأ راء139.2539.25م�ة �ث

�ة ل�ي �يوم داحن لم�ن وا�يا اأ راء240.6515.60رن �ث

ول�ة م 24→12 �ن طن راء116.9916.99م�ن �ث

ول�ة م 12→5 �ن طن راء14.494.49م�ن �ث

هد راء114.9914.99مرا�ة�ب حب �ث

ار �ي راء120.9820.98مرا�ة�ب �ة �ث
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د �ن �تال�ج مال�ي $سعر الو�د�ت $الكم�ي راء / المصدرالاإ�ج م سش اع�ت ائ ط�ج

ر�ة راء�119.9919.99ةاطع دا�أ �ث

وع�ة �ن راعنٍ م�ة راء�140.0040.00ب �ث

ل وموصلا�ة راء150.0050.00كوا�ب �ث

�ن �ي لا�ة M6C12 للسا�ة ّ �ن م�يع8188.691,509.52مسث اع�ة + �ة�ب ط�ب

�ن �ي لا�ة 5010 للسا�ة ّ �ن م�يع4136.36545.44مسث اع�ة + �ة�ب ط�ب

�ن �ي اع�ة ه�يكل السا�ة �يط ط�ب م�يع1100.00100.00حن اع�ة + �ة�ب ط�ب

�ن �ي راء62.8717.22م�امل 2RS-6803 لوصلا�ة السا�ة �ث

�ن راع�ي لا�ة M6C12 للدن ّ �ن م�يع2188.69377.38مسث اع�ة + �ة�ب ط�ب

�ن راع�ي لا�ة 5010 للدن ّ �ن م�يع8136.361,090.88مسث اع�ة + �ة�ب ط�ب

)BigClaw( و ر�ن م�ر�ك ��ي ا�ن �ب صن ا�ب راء�235.9971.98ة �ث

�ن راع�ي اع�ة ه�يكل الدن �يط ط�ب م�يع1100.00100.00حن اع�ة + �ة�ب ط�ب

)$ 4,350.59 : دول الرسم�ي موع )ال�ج 4,350.616الم�ج

ا( �ي�ة + صو�ة م�ل�يً 1955.00955.0012حا�و�ب Jetson Orin NX 16GB )روأ

م� �ن ر صو�ة ومصن ا�ن + مك�ب ر�ة د: كام�ي 1113.96113.9612راأس المر�ث

اعا�ة ا�ة لل�ة و�ن �ة م�يكرو�ن و�ن د�ير180.0080.00مص�ن �ة �ة

ا�ن طار�أ �لك�ي + لا�لك�ي �ي�ة ر اإ د�ير140.0040.00رن �ة �ة

�ياط ل الا��ت �ج « �ت د�ت د اله�ج 20,770 ر.س5,539.55و�د�ت »مرسش

) �ت ر�ي�ج مار�ك والصن ��ن وال�ج ل ال�ش �ج �ياط 20% )�ت 24,930 ر.س6,647مع ا��ت

) �ي الرو�جو�ت ل M6C12 )10 �ن عن ص�يل م�ش �ن �ت

طع�ت �تال�ت $الكم�ي

MR106-2RS 1311.31م�مل

2RS-6701 21.88م�مل

6811ZZ 210.00م�مل

M3×55 ي� راعن �82.08ب

M3×30 ي� راعن �61.14ب

وا�ة M2 حرار�ي�ة 40.28حسث

وا�ة M3 حرار�ي�ة 241.92حسث

M4×15 10.69عمود �دا��ي

MAD M6C12 150KV 1129.00م�ر�ك

م( �يط PLA )ك�ب 0.123.12حن

B-G431B-ESC1 118.97م�ة�كم م�ر�ك

AS5600 ر ّ �ن 13.30مسث

ل وموصلا�ة 15.00كوا�ب

John — 2 ة�� مسود�ة لمراحب



طع�ت �تال�ت $الكم�ي

) دول الرسم�ي �ي ال�ج مال�ي )كما �ن 188.69الاإ�ج

) �ي الرو�جو�ت ل 5010 )12 �ن عن ص�يل م�ش �ن �ت

طع�ت �تال�ت $الكم�ي

MR106-2RS 1311.31م�مل

2RS-6701 21.88م�مل

6809ZZ 24.52م�مل

M3×55 ي� راعن �41.04ب

M3×25 ي� راعن �61.14ب

وا�ة M2 حرار�ي�ة 40.28حسث

وا�ة M3 حرار�ي�ة 241.92حسث

M4×12 10.40عمود �دا��ي

MAD 5010 110KV 184.00م�ر�ك

م( �يط PLA )ك�ب 0.12.60حن

B-G431B-ESC1 118.97م�ة�كم م�ر�ك

AS5600 ر ّ �ن 13.30مسث

ل وموصلا�ة 15.00كوا�ب

) دول الرسم�ي �ي ال�ج مال�ي )كما �ن 136.36الاإ�ج

؟ �تر�ي �ش ا �ن ع ومادن ا �نط�ج 2. مادن

) ع� �ن��ن )PLA عاد�ي �نط�ج

ل والم�ركا�ة ر�ي�ة واأعمد�ة الدحن �ة الم�ركا�ة )مل�ن »Actuator Housing«(، والاأ�ةرا� الدا�أ ل�ن رحج واأعن لا�ة واأعمد�ة ال�ن �ن عل�ب المسث

�ة د�ة�ة عال�ي واصل )مل�ن »Actuator Shaft«( — �ب .9وال�ن

لا�ة �ن �ة المسث احج د�ة ها لا �ة��ة ، و�بسرع�ة اأعل� لاأ�ن �ن �ي ه�ة ع المراآ�ة لل�ب وصن �ن �ب �ي ع مر�ة ط�ب �ي�ن — �ةُ �ن والسا�ة راع�ي �ي الدن اء اله�يكل �ن رن .9اأحب
ا(. م�ن � )�ةصم�ي طاوأ د وعن راأس المر�ث

دول �ي ال�ب �ن �ن راع�ي �ن والدن �ي �يط لكل م�ن السا�ة ل و100 $ حن �ن م لكل مسث �يط: �ن�و 0.1–0.12 ك�ب .6ال�ن

ا ً اهرن ر�ي� �ج �ت �ش �ن

وا�ة را�ة AS5600 والم�امل وال�سث ّ �ن رسث )MAD M6C12 وMAD 5010( وم�ة�كما�ة B-G431B-ESC1 ومسث لا �ن الم�ركا�ة �ب

�ي راعن .6ال�رار�ي�ة وال�ب

طار�ي�ة ار، ال�ب �ي هد وال�ة ا�ة ال�ب �ب اطع، مرا�ة ، ال�ة ما�ة طن ، م�ولا�ة USB-CAN، IMU، الم�ن : ال�ا�و�ب ا�ة �ي .6الاإلك�ةرو�ن

ا�ن صن ا�ب وا�يا وال�ة �يوم والرن اطع الاألم�ن د6م�ة .12، وJetson والكام�يرا�ة للمر�ث
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ع�ت الائدوا�ت والطا�ج

،Creality Ender-3 V3 SEو Bambu X1C ر�ي�ة الاأصل�ي رّ�ب ال�ن مساح�ة 200×200×200 مم عل� الاأ�ةل؛ حب �ة �ب �ي �ب ��ة مك�ة اأ�ي طا�ب

�ة �يح �دا��ي ا�ة راء وم�ن وا�ة حرار�ي�ة ومسدس عن م كاو�ي�ة ل�ام وحامل حسث .8و�يلرن
اد( الس�ر الم��ة ��ة Bambu Lab P1S )256 مم، 579 $ �ب �ةرح طا�ب �ة .�11ن ��ة ا�ن للد�ن ��ة حج الاأول، وطا�ب مودن �ي ال�ن ��ة واحد�ة �ةك�ن ؛ طا�ب

�ي المصادر؛  ور �ن سث ر م�ن �ي اع�ة عن م�ن الط�ب ارن د�ير�ن �ة ا مع اأول�ة �ل�يً �يس� �ن �ة �يط(. �ن م حن و�ة الواحد )�ن�و 10 ك�ب ��ة للرو�ب  120–200 �اع�ة طا�ب
ل. �ن مسث

م�يع 3. مرا�ل ال�ت�ج

�ص لام وال�ن ع.الاس�ت م�ي ل ال�ة�ب �ب ا �ة �يً ا�أ �� الم�ركا�ة والم�ة�كما�ة كهر�ب دول، و�ن �ن مع ال�ب �ة كل ص�ن �ة : مطا�ب

�ت الم�ت�كما�ت رم�ج ر لكل م�ر�ك )دل�يل »�Flashing the Motorج ّ �ن امحج الم�ة�كم عل� B-G431B-ESC1 وم�ا�ير�ة المسث ر�ن : �ة�م�يل �ب
)»Controllers5.

ار �ج �ت ول عل� م�نص�ت ا�ن ل ائ عن ار(.م�ش �ب �ة ط�ة الاحن ر حن طن احج الكم�ي )ا�ن �ة ل الاإ�ن �ب ر� �ة �ب �ة �ن لًا واحدًا و�ن �ن �ي مسث �ن �ب : �ن
لًا عن ا�ج 22 م�ش �ت �ن ار�.اإ �ب �ة حج احن ا�أ �ة �يل �ن ل و�ةس�ب �ن �يم كل مسث ، مع �ةر�ة �ا�ة  عل� د�ن

ا�ن وال�و�ن اصلال�ا�ت ر�يط�ة اأر�ةام الم�ن ا�ةل CAN وحن م ر�بط �ن لا�ة والوصلا�ة والم�امل، �ث �ن .5: �ةرك�ي�ب المسث

ا�ن ا�جصن راعا�ن وال�ت ع والدن دن .ال�ج طار�ي�ة ( وال�ب ا�ة �ب ، المرا�ة ما�ة طن اطع، الم�ن �ة )ال�ة م لوح�ة الطا�ة ، �ث
د .رائس المرسش ا�ن الطار�أ ر الاإ�ي�ة ا�ة والسماع�ة ورن و�ن : Jetson والكام�يرا�ة والم�يكرو�ن

�ي رم�ج �يل ال�ج عن «ال�ت�ش ل� م�ا�كٍ �د ال�ة��ة�ة »م�ن م�ا�كٍ اإ �ي م�ن الم�اكا�ة �ب ا��ة المسث �ةل ��ي ر، و�ن �ي .5: ال�ا�و�ب الص�ن هارن م م�س�ن عل� ال�ب ، �ث

وع �ي �ن�و اأ��ب و�ة �ن �ي الرو�ب �ن �ب �ةد�أ �ي كر اأ�ن الم�ب ر�ي�ةBerkeley10 �يدن �ير ال�ن د. و�ة�دن �ي�ن راأس المر�ث �ي اأول مر�ة و�نصن �ن �ب ا �ن �ن طط لو�ة�ة اأطول لاأ�ن ؛ �ن�ن
د�يد ر �ث ال�مل �ب�دن ، �ن �ة ا�ة طا�ة�ة عال�ي �ي لك�ةرو�ن م�ن اإ .5الاأصل�ي صر�يح: ال�ةصم�يم �ي�ةصن

�ج الائول مودن �ي لل�ن م�ن دول الرن 4. ال�ج
وع ر�جالعملالائس�ج الم�ن

��ة0 راء الطا�ب ل�ياس، طل�ب ال�ةطع، �ث �ة اإ �ة ��ن للمملك�ة موا�ن كد�ة )السث ا�ة موأ د�يرطل�ب �ة �يع(�ة  2–4 اأ�ا�ب

ل1–3 �ن ار، اأول مسث �ب �ة ص�ة الاحن اء م�ن �ن ، �ب لا�ة �ن اء المسث رن اع�ة اأحب ص�ةط�ب ار الم�ن �ب �ة ارن احن �ة ل واحد احب �ن مسث

لًا3–5 �ن ار 22 مسث �ب �ة احج واحن �ة �ن اراإ �ب �ة ل احن مًا �بس�ب لًا مر�ةّ �ن 22 مسث

6CAN + اأوامرالسا�ةا�ن وال�و�ن �ة�ركا�ن �ب �ا�ةا�ن �ة

راعا�ن والطا�ة�ة والراأس7 ع والدن دن ل اأما�نال�ب ��ب ا �ب و�ة كامل �ي�ة�ن م�ل�ةً رو�ب

�بط8–9 ، صن �ي ا��ة المسث �ةل ��ي ل اأما�ن�ن ��ب �ي �ب م �يمسث �ي�ة�ن وحد� �ث

ار الم�لم10 �ب �ة ، احن �يماءا�ة ، اإ هارن ام�س�ن عل� ال�ب �يً الاً عر�ب �ي�ب 20 �وأ ار و�ي�ب �ي 10 اأم�ة �يمسث

ار �ج �ت ط�ت الا�ن 5. �ن
ارالم��تو� �ج �ت �تر�(الا�ن ول )م�ت �ج ار ال�ت مع�ي

ل �ن ، دورا�ة �ة�ملالمسث �ة �ة �ي �د 30 د�ة ار، الار�ةداد )backlash(، ال�رار�ة �ب �ي م وال�ة �ةال�رن ا�ب ا�ة الا��ة�ب �ب ، �ث �د 10,000 دور�ة �ة �ب �ة اورن 70°م، لا �ةسث لا �ي�ة�ب

اء ا�ن الطار�أالكهر�ب ر الاإ�ي�ة هد، رن �ة ال�ب �ب ، مرا�ة ما�ة طن اطع، الم�ن �ةال�ة �ي ا�ن �ي اأ�ةل م�ن 100 ملل�ي �ث م كل الم�ركا�ة �ن ا�ن �ي�ةطع عرن الاإ�ي�ة

اصلالا�ةصال ر�يط�ة اأر�ةام الم�ن �ةردد ال�ة�كم، حن اصل �ب ا�ةل CAN لكل الم�ن �ة�ن ا�أ �ي 10 د�ة �ةود�ة �ن ل م�ن ر ر�ا�أ ص�ن
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ارالم��تو� �ج �ت �تر�(الا�ن ول )م�ت �ج ار ال�ت مع�ي

ل الوا�ةعالم�اكا�ة �ب « �ة ل� م�ا�كٍ �ن5»م�ن م�ا�كٍ اإ �ي ل�ن �ة �ي�ن م�ن �ي م�اك�ي �ي �ن ا��ة �ةمسث الس�ي

ل اأما�نال�رك�ة ��ب �ي 10 م، ��ةوط �ب ، مسث �ة �ن �ي �ن ��ة حن ، د�ن �ةو�ةو�ن �اع�ة �ن �ي �ن ��ة حن �ن م�ن د�ن �اد�ة �ةوارن ، ا��ة �ي الو�ةو�ن لا ��ةوط �ن

طار�ي�ة �ي و�ةو�ن + كلامال�ب �يل �ن �ن م�ن ال�ةسث �ةاس(رن �اع�ة عل� الاأ�ةل )�يُ

د ا�المر�ث ار�ة للا�ة�ب ، الاإ�ث �ة المكا�ن ا م�ن �ةاعد�ة م�ر�ن �يً الاً عر�ب هل20 �وأ د ال�ب « ع�ن ، و�ي�ةول »لا اأعر�ن 18 م�ن 20 ص��ي��ة

�ة �أ �ي �ي حرار�ة صالا�ة المملك�ةال�ب ل�ي �ن �يل داحن �ن �ن�ةسث �ي �ي �اع�ة لا �ةو�ة�ن حرار�ي �ن

�د ر�ي�ة �ب سث و�ةا�ة ال�ب الرو�ب ا� �ب ور حن سث ار م�ن د م��ي ؛ لا �يوحب �يا�ا�ة �د اأول �ة رّها John �ب ا و�ي�ة �ةرح�ة م�ن ر م�ة .22الم�ا�ي�ي

: 5 و�دا�ت ر�ت �ي ع�ت صعن 6. د�ن
د �ن المصدر$ال�ج

27,6986،12مواد 5 وحدا�ة )5,540 $ للوحد�ة(

) لا�ة وم�امل وم�ة�كما�ة �ن ار 10% )مسث �ي د�ير�2,770ةطع عن �ة �ة

اد $579( ا�ن Bambu Lab P1S )الس�ر الم��ة ��ة 1,15811طا�ب

راء �ة + مسدس عن �يح �دا��ي ا�ة وا�ة حرار�ي�ة + م�ن : كاو�ي�ة + حامل حسث د�ير150عدّ�ة �ة �ة

) �ة حمل �بس�يط�ة ل�ي ود طا�ة�ة + حن ل )حامل + مرن �ن ار مسث �ب �ة ص�ة احن د�ير250م�ن �ة �ة

ار�ب ل اأما�ن واإطار �ة�ل�ي�ة لل�ة�ب د�ير200ح�ب �ة �ة

�ياط ل الا��ت �ج موع �ت 32,226الم�ج

) �ت ر�ي�ج مار�ك والصن ��ن وال�ج ل ال�ش �ج �ياط 15% )�ت 138,970 ر.س37,059مع ا��ت

ع�ت �ي الد�ن �ت الو�د�ت �ن كل�ن 27,800 ر.س�7,412ت

�ي�ن و ��ة طا�ب : �ب �ة احب حب �ة الرن اع�ة ه�ي ع�ن د�يرالط�ب �ة ��ة )4–�ة ��ة �ن�و 300–500 �اع�ة لكل طا�ب احج الد�ن ، �ة��ة و�ة ��ة للرو�ب  120–200 �اع�ة طا�ب
ا(. �يل 12–16 �اع�ة �يوم�يً �ن �ةسث ع �ب �ي 6 اأ�ا�ب

�يام عمل للوحد�ة الواحد�ة ) �ةو�ةع 3–5 اأ ر�ة الوحد�ة الاأول� �ن �ب �د حن ع: �ب م�ي د�يرال�ة�ب �ة �ة اأعلا�.�ة كل�ن �ي ال�ة �ير م�سو�ب �ن ر�ي عن سث (، وال�مل ال�ب
�ياط. (، ووحد�ة اح�ة دم�ة ، صال�ة حن ، م�ر�ن ام��ة �ي�ة )حب وارن �ة م�ة �ي دا�ن ار�ب م�ي لا�ث ل�ة�ب ر، و�ث �ب �ة ا 5؟ وحد�ة للم�ن لمادن

. ص�ة س الرحن �ن �ن اد �ب ا عل� ال��ة �ن ر �ة�د�يلا�ة سث �يع مع �نس�ب ال�ةصم�يم لـBerkeley و�ن ال�ب �ي�: CC-BY-SA �يسمح �ب ال�ةرحن

�تعامل معها اطر وك�ي�ن �ن 7. الم�ن

وع�ت �ت ال�تروس المط�ج ا�ن ارا�ة �ة�مل وا���ةم�ت �ب �ة ر� احن ر�ي�ة الاأصل�ي اأحب �ياط.7: ال�ن لا�ة اح�ة �ن مسث طن �ب �ن ا و�ن��ة س�ن �ن �ن اأ ر �ب �ب �ة �ن ا �ن �ن ، لك�ن
�ت ر�ي�ج مار�ك والصن ��ن وال�ج راء.ال�ش ل السث �ب �ة �ة ا م�ل�ي ً كل مل�وطن — �نطل�ب عروصن سث �ة �ب كل�ن ع ال�ة ؛ �ةد �ةر�ن �ة �ير م�سو�ب  عن

ر الم�ركا�ت و�ن .�ت ��ة ل الد�ن �ب ا�ا�ة �ة س الم�ة �ن �ن د�يل �ب ��ث ع�ن �ب �ب : م�ركا�ة MAD م�ن مورد واحد؛ �ن
(.ال�رار�ت ار مطلو�ب �ب �ة �ة م�ن الم�ركا�ة )احن ر�ي�ب اء ال�ة رن �ي PETG اأو PLA-CF للاأحب كر �ن �ن �ةط و�ن ا �ن ل�يً ر داحن �ب �ة �ن �ن �ةر�ب 60°م؛ �ن : PLA �يل�ي

�ت �ي ا�ئ مًاال�لام�ت الكهر�ج را�ن دا�أ �ث ��ن �ة��ة اإ ا�ن طار�أ و�ث �ي�ة ؛ �ةاطع واإ �ة ارا�ة عال�ي �ي طار�ي�ة LiPo و�ة .5: �ب

المصادر

 :UC Berkeley Hybrid RoboticsBerkeley Humanoid Lite Docs — locomotion and teleoperated manipulation, lerobot
integration — https://berkeley-humanoid-lite.gitbook.io/docs )2026-10-29(

 •
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 •
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 :UC Berkeley Hybrid RoboticsBerkeley Humanoid Lite BOM )Google Sheet: actuators $188.69 / $136.36, robot total
$4,350.59, Amazon/Digikey links( — https://docs.google.com/spreadsheets/d/1AQEHcH_nPkXYfor2-

h7bwNIUMmsePtAm53epnsWgZXc/edit?usp=sharing )2026-10-29(
 :)RSS 2025( رو�ن -ChiDemonstrating Berkeley Humanoid Lite )arXiv:2504.17249( — under $5,000, cycloidal 3D واآحن

printed gearboxes, zero-shot sim-to-real — https://arxiv.org/abs/2504.17249 )2025-04-24(
 :UC Berkeley Hybrid RoboticsPreparing the Tools — desktop printer ≥ 200×200×200 mm, soldering iron, heat-insert

stand, hex set — https://berkeley-humanoid-lite.gitbook.io/docs/getting-started-with-hardware/preparing-the-tools
)2026-10-29(

 :UC Berkeley Hybrid Robotics3D Printing Instructions — actuator housing/shaft profiles, mirrored limb parts —
https://berkeley-humanoid-lite.gitbook.io/docs/getting-started-with-hardware/3d-printing-instructions )2026-10-29(

 :Berkeley EngineeringBuilding bots on a budget )about a week to build for a beginner( — https://
engineering.berkeley.edu/news/2025/11/building-bots-on-a-budget )2025-11-03(

 :) ر الاأمر�يك�ي //:$509 on sale(, 256×256×256 mm — https( Bambu LabBambu Lab P1S — $579 typical price )الم�ة�ب
us.store.bambulab.com/products/p1s )2026-10-29(

 :MotariToddlerBot BOM — Jetson Orin NX 16GB $955, cameras, speaker — https://motari.io/r/toddlerbot )2026-10-01(
 :ISOISO/CD 25785-1 — Safety for dynamically stable industrial mobile robots )draft( — https://www.iso.org/standard/

91469.html )2026-07-08(
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